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Predmluva

Dékujeme vam za zakoupeni harmonického rovnikového drzaku ZWO, ASI Mount 5 (dale jen rovnikovy
drzak AMS5). Spole¢nost ZWO na zakladé dlouholetého vyzkumu, prizplisobeného specidlné poZzadavkim
astrofotografie, zkonstruovala harmonicky pohon s velmi nizkou periodickou chybou a stabilnim prenosem
vysokého vystupniho tolivého momentu. Kazdd rovnikovd montaz AM5 obsahuje v baleni komplexni
protokol o 360° testu periodické chyby (PE), ktery zajistuje vykonnost. VyuZiva technologii femenového
pohonu a dosahuje celkového redukéniho pomeéru 300:1 pro presné fizeni. Rovnikovy drzak AMS ztélesnuje
integraci jednodilnych vyrobnich procesd a modernich princip primyslového designu. PrestoZe se
zaméruje na prenosnost, uprednostnuje také stabilitu béhem pouZzivani, nikoli pouze snahu o lehkost. Jeho
vyvazena lehka konstrukce neni na Ukor stability. Jako harmonickda némecka ekvatorealni montaz se mize
pochlubit dostatecnou nosnosti, aby unesla fadu prenosnych profesionalnich astrofotografickych zatizeni.
Ekvatoridlni montdz AMS5 byla vyvinuta s plnymi pravy dusevniho vlastnictvi v oblasti hardwaru i softwaru a
je dokonale kompatibilni se systémem ASIAIR. Kromé toho podporuje platformy ASCOM a INDI. Montaz se
vyznacuje rychlou odezvou, presnym sledovanim, pohodinym ovladanim a Sirokou kompatibilitou, ¢imz
spliiuje pozadavky nadsencud vizualni astronomie i astrofotograf(. Vsem milovnikdm astronomie obohati
cestu za poznanim oblohy.

Ucelem této piirucky je seznamit uZivatele s metodami pouzivani rovnikové montéaze prostfednictvim
textovych vysvétlivek a ilustraci a upozornit je na mozné nespravné operace nebo nebezpecné situace. Pred
pouZitim rovnikové montazZe se ujistéte, Ze jste si tuto prirucku dikladné precetli a porozuméli ji a Ze
budete montaz pouzivat presné podle uvedenych pokyn. Za jakékoli poskozeni zatizeni nebo zranéni osob
v disledku nespravné obsluhy odpovida uZivatel.



Tipy

Tato priruéka muizZe uzivateldm poskytnout navod k bezpeénému a efektivnimu pouZivani rovnikové
montdaZe. Pfed pouzitim rovnikového drzaku se ujistéte, Ze jste si peclivé precetli nasledujici hiejivé tipy, a
pti vlastnim pouZzivani se striktné fidte pokyny uvedenymi v této prirucéce.

1)  PFi pouzivani této rovnikové montaZe nepozorujte Slunce pfimo pouhym okem ptes dalekohled nebo
hledacek, protoZe to mliZe zpUsobit trvalé a nevratné poskozeni o¢i pozorovatele. Pfi pozorovani Slunce se
nezapomerfite vybavit specidlnim slunecnim filtrem;

2) Pedlivé zvolte vhodny stativ a zavaZi na vyvaZeni podle velikosti a hmotnosti primarniho zrcadla.

Harmonicka rovnikova montaz bez pridanych zavazi zpUsobi vychyleni tézisté dalekohledu od stativu.
rovnikové montaze, které mizZe zpUsobit poskozeni zafizeni nebo zranéni osob;

3)  Pokud neni rovnikovd monta? zapnuta v nulové poloze, vratte ji nejprve do nulové polohy a teprve
poté pokracujte v dalSich operacich. Po poufZiti rovnikového drzéku jej nejprve vratte do nulové polohy a
poté odpojte napdjeni, jinak mlze dojit k nepresnému dalSimu spusténi nebo poufZiti funkce GOTO, coz
muZe zpUsobit poskozeni zafizeni nebo zranéni osob;

4) Nedotykejte se prosim samotného rovnikového dridku détmi, aby nedoslo k jeho pFevraceni nebo
zranéni osob. Kromé toho mohou malé casti, které jsou soucasti tohoto rovnikového drzaku, zpUsobit
détem také uduseni nebo jiné poranéni;

5) Neumistujte rovnikovy driak do prostfedi s vysokou vihkosti nebo vysokou slanosti, které zpGsobi
korozi soucasti rovnikového drzaku, coz muze vést ke Spatnému chodu rovnikového drzédku nebo ke snizeni
pfesnosti rovnikového drzdku, a dokonce ke zkratu a trvalému poskozeni;

6) NepouZivejte korozivni roztoky k ¢idténi rovnikové montaze, aby nedoslo ke korozi povrchové oxidové
vrstvy a poSkozeni rovnikové montaze; a nevystavujte rovnikovou montaz dlouhodobé slunci, aby nedoslo
ke zméné barvy vnéjsi oxidové vrstvy;

7) nepokousejte se rozebirat rovnikovou montaZ sami, mohlo by dojit k pokozeni rovnikové montaze,
snizeni presnosti rovnikové montaze a dokonce ke zranéni uzivatele;

8)  Ekvatoridlni montaZ je pfesny pFistroj, zachdzejte s ni opatrné, aby nedoslo ke klepnuti a poskozeni
ekvatorialni montdaze a sniZeni pfesnosti;

9) Rozsah provoznich teplot pro rovnikovou montéa? je -20 °C aZ 40 °C. NepouZivejte jej mimo tento
teplotni rozsah, aby nedoslo k nespravnému fungovani zafizeni a jeho poskozeni. Pokud jej delsi dobu
nepouZzivate, ulozte jej fadné do obalové krabice.



Seznamy baleni

® Pénova obalova krabice x1

@ Rovnikova montazni jednotka x1

@ 2metrovy kabel USB 2.0 (typ B na typ A) x1

@ Zpréva o pravidelném testovani chyb AM5 x1
® Struéna prirucka x1

® Ovladaci ruéni podlozka x1

@ 2metrovy kabel pro pfipojeni ruéni podlozky x1
1metrovy kabel USB 2.0 (Type-C na Type-A) x1
@® Sestihranny kli¢ M6 x1 (je soucasti jednotky)



1. Uvodni informace o vyrobku

AMS je prvni rovnikovy drzak v radé ASI Mount spole¢nosti ZWO. Oproti svému plvodnimu vydani byl
vyrazné vylepSen a nabizi vétsi nosnost, vyssi presnost, lepsi toleranci vici nizkym teplotam a lepsi spravu
kabel(, coz vyrazné zvysuje uzivatelsky komfort. Tento drzak kombinuje pfenosnost, pfesnost, inteligenci a
vysoky vykon, ¢imZ uspokojuje rozmanité potreby astronomickych nadsenct v terénu.

Mezi klicové vlastnosti patii:

1) Vysoka pFesnost: Diky vybaveni specializovanym astronomickym harmonickym reduktorem dosahuje
vysoce presného fizeni s periodickou chybou trvale v rozmezi +10 Ghlovych vtefin. To zajistuje stabilni
prenos velkého tocivého momentu a kfivka chyby PE kazdého stroje je testovana, aby byla zarucena jeho
vykonnost.

2)  Vysokd zatizitelnost: Hlavni téleso vaZi 5,5 kg a unese a7 15 kg, které Ize pFidanim protizavaZi zvysit na
20 kg.

3) Vlastni fidici systém: Zcela proprietédrni softwarovy a hardwarovy Fidici systém udriovany a
aktualizovany profesiondinim tymem, ktery zajistuje stabilitu.

4) Dvoji rezim: Nabizi rovnikovy i vy$kovy azimutovy reZim pro potfeby zobrazovani i vizudlniho
pozorovani.

5)  Zadné regionalni omezeni: Diky konstrukci s Ghlem sklonu 0-90 stupfi(i jej Ize pouZivat na rovniku i v
poldrnich oblastech.

6) Ruéni ovlada&/ovladani pomoci aplikace APP: Funkce jako doporuéeni nejlepsich noénich cili, GOTO
cile a zobrazeni hvézdné mapy v aplikaci APP. Online aktualizace firmwaru OTA (Over-the-Air) pro
rovnikovou montaz a ruéni ovladac Ize dokoncit na chytrém telefonu bez nutnosti pfipojeni k pocitaci.

7) Spréva kabel(: Podporuje spravu kabeld pomoci integrovaného stejnosmérného vystupu a portu typu
C na desce holubiho ocasu, coZ uc¢inné zabranuje zamotani kabel(.

8)  Funkce Bluetooth: APP pfidala moZnost pfipojeni Bluetooth pro ovladdéani rovnikového dridku, co?
vyrazneé zlepsuje zazitek z ovladani.

9) Nizkoteplotni rezim s vysokou zatéZi: Pro boj s dopadem provozniho prostfedi s nizkou teplotou na
vykonnost rovnikové montdze lze v aplikaci APP aktivovat tento rezim, ktery ucinné zvySuje nosnost

zatizeni.

Dalsi vyhody:

1) PIné utésnéné soudasti pfenosu: Harmonicky pohon je navrien s plné utésnénou konstrukci, co?
zajistuje, ze harmonicky reduktor v priibéhu ¢asu nezrezivi a jeho vykon zlstane staly.

2) Mechanické nulovéni jednim kliknutim: Konstrukce je vybavena mechanickym nulovanim, které
umoznuje navrat do nulové polohy jednim kliknutim z libovolné polohy.

3)  Zafizeni pro vypinani brzdy: V pfipadé vypadku napdjeni je osa RA vybavena ochranou brzdy, ktera
zabrani padu primarniho zrcadla a poskozeni zafizeni nebo zranéni osob.

4) Software APP/PC pro rdzné potieby: Mobilni zafizeni mohou k ovladani AMS instalovat APP
"SkyAtlas" nebo "ASIAIR", zatimco pocitace podporuji ovladani pomoci program ASIStudio, ASCOM a INDI.



2. Vykonnostni parametry

Polozky Popis
Typ montaze Némecky rovnikovy drzak
ReZim montaie Ekvatoridlni/Alt-Azimut
Pohon Tenzometricka prevodovka+ synchronni femen (redukéni pomér 300:1)
Periodicka chyba <+10"
Doba trvani PE 288 s

Krokovy motor + synchronni femen + 17 prevodi s redukénim
Pohon (R.A.)

pomérem 100 + brzda

Krokovy motor + synchronni femen + 17 pfevodovek s redukénim
Pohon (DEC)

pomérem typu 100 s tenzometrickou vinou.

Usitené zatiseni 15 kg (bez protizavazi) /20kg (s protizavazim ) .

@25cm
Hmotnost montaze 5,5 kg
Rozsah nastaveni Sifky o
0°-90
Nastaveni azimutu
16°
rozsah
Ocasni sedlo Losmandy & Vixen

Zavit rozhrani pro )
e e M12X 1,75 hrubé zuby
protizavazi

Rozliseni 0.17"

Maximalni rychlost otaceni| 6°/S

L 0,5%X, 1X, 2X, 4X, 8X, 20X, 60X ; 720X (max. rychlost v.
Rychlost otaceni
v tézkém rezimu), 1440%

Napajeci port DC D5,5% 2,1 mm, stiedovy kladny ( 12 V, ne méné nez 3A ) .
Spotieba energie Pohotovostni rezim: 12V/0,5A, sledovani: 12V/0,7A, GOTO: 12V/1,2A
Port pro automatické ST4

navadéni

Komunikace USB/Wi-Fi/Bluetooth

Nulova poloha Mechanicka

Provozni -20°C -40°C

Vypinaci brzda Osa RA

Vedeni kabeld Podpora




3. Jak pouzivat

3.1 Uvod do AM5

@ @®

@ MontaZni otvor pro hledacek: Lze pouzit k montdzi hledacku a poté nainstalovat laserové ukazovatko
ASIAIR.

@ Vypinac¢ napajeni: Pfipojuje nebo odpojuje napdjeni AMS5.

@ Sroub pro nastaveni Sitky pfevodu: Na obou stranach dridku se nachazi dvojice $roubd. Povolte je
imbusovym kli¢em M6 a poté nastavte pozadovany prevod Sifky. Po sefizeni je nezapomerite dotdhnout.
@ Aretacni knofliky Sifky: Uvolnéte knoflik pro nastaveni sitky. Po nastaveni je nezapomente utahnout.

vy

@ Knoflik pro jemné nastaveni Sifky: Otacejte jim ve sméru hodinovych rucicek, aby se drzak dostal do
@ Knoflik pro jemné nastaveni azimutu: Otacenim knoflikl v opaéném sméru, neZ je jejich smér,
nastavite zakladnu azimutu. Nejlepsi je mit knofliky mirné udélané nahoru, aby nedochazelo k jejich viklani.

@ Otvor pro Sroub protizavazi: Povolenim matice
mUlZete namontovat protizdvazi a protizavaii,
hruby zavit M12 x 1,75.

)
@

® @ Automatické vedeni: ST-4 kompatibilni s
@ ® automatickym navadécim portem.

@ Rozhrani USB 2.0: Vybaveno portem USB-B
@ 2.0, ktery lze pouzit k pripojeni zafizeni

podporujicich  pfipojeni USB. Toto rozhrani
umoznuje ovladani AMS5 a aktualizaci firmwaru.




Tlaéitko BT / kontrolka Bluetooth: Tlacitko BT slouZi béhem procesu parovani Bluetooth k potvrzeni a
uzamceni pripojeni ke spravnému zafrizeni AM5 a zabranuje tak ndhodnému pfipojeni k jinym zafizenim.
KdyZ je zafizeni AM5 zapnuté a funkcni, kontrolka sviti trvale modre. Jakmile se APP Uspésné pripoji k AM5
prostfednictvim Bluetooth, kontrolka zhasne. (Pozndamka: Pfipojeni Bluetooth lze navazat pouze
prostfednictvim rozhrani AM5 APP).

@ HC: Rozhrani ruc¢niho ovladace - slouzi k ptipojeni zafizeni ru¢niho ovladace.

@ DC 12V5A: Vstupni napajeci rozhrani. VyZaduje napajeci zdroj 12V s proudovou hodnotou mezi 3A az
5A a konektorem DC o velikosti D5,5 x 2,1 mm s polaritou uprostfed kladna, na vnéjsi strané zdporna (coz
znamena, Ze vnitini konektor je kladny (+) a vnéjsi stinéni je zaporné (-)). Aktivuje se alarm nizkého napéti a
bzucak AMS5 se rozezni, pokud napéti klesne pod 10,8 V, coZ znamena, Ze napajeni je nedostatecné.

@ Stav: Jednd se o kontrolku provozniho rezimu. Cervené svétlo pro rovnikovy refim, zelené svétlo pro
rezim alt-azimut. Cervené a zelené blika, kdy? informace o &ase a poloze nejsou synchronizovany s AMS. Po
synchronizaci bude svitit pfisluSnou barvou rezimu.

Aretacni knofliky sedla holubice: Kompatibilni
1 s holubimi  ocasnimi  ty¢emi ve stylu
Vixen/Losmandy.
@ @ Stupnice Sifky: Ukazuje aktualni zemépisnou
‘ Sitku AMS5 v rozsahu 0° aZ 90°.
Deska sedla holubice: Kompatibilni s
holubi¢imi ocasnimi listami ve stylu
Vixen/Losmandy.
(7 Napajeci port DC: DC12V 3A, miZe napdjet
dalekohled AMS5 i externi zafizeni, jako je ASIAIR.

Port typu C: Lze jej pouzit k ovladani AM5, aktualizaci firmwaru atd. a k pfipojeni k zafizenim s
rozhranim Type-C (jako je ASIAIR) nebo k pocitaci (se stejnou funkénosti jako predchozi USB 2.0).



3.2 Uvod do ruéniho ovladace

@ Kontrolka: Indikuje aktudlni rychlostni rezim
AMS. Pokud sviti ¢ervena kontrolka, je drzak ve
vysokorychlostnim rezimu (20-1440nasobek
siderické rychlosti), zatimco zhasnutd cervena
kontrolka indikuje nizkorychlostni rezim (1, 2, 4,
8nasobek siderické rychlosti).

@ Joystick: Lze jim ovladat obé osy, aby se

®w ©®E

pohybovaly odpovidajicim zpUsobem, a vertikalnim
stisknutim joysticku prepinat mezi rezimy vysoké a
nizké rychlosti.

@ Tlacitko T: Stisknutim zapnete nebo vypnete
sledovani. Kdyz je sledovani zapnuto, tlacitko T
rozsviti ¢ervenou kontrolku a indikator stavu AM5
bude blikat ¢ervené (zelené) v rezimu rovniku (alt-

azimut).

@ Zruseni funkce: Kratkym stisknutim tlacitka zrusite funkce, naptiklad zastavite proces GOTO na AM5
stisknutim tlacitka zruseni.
Nulovani AM5: Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund vynulujete AM5 do vychozi polohy.
PFepinani rezimi: KdyZ je AM5 vypnuty, stisknéte a podrzte tlacitko zruseni, aniz byste jej uvolnili, dokud
se po zapnuti AM5 nezméni barva kontrolky, pak muzZete tlacitko uvolnit. Pfepnuti reZimu na AM5 se
nyni podafi.
Jak zjistit aktualni rezim rovnikové montaze?
Pokud po zapnuti ekvatoredlniho drzaku béhem prvnich 5 sekund sviti kontrolka ¢ervené, znamena to
rezim ekvatorealniho drzdku; pokud sviti zelené, znamena to reZzim montazZe v alt-azimutu.

Poznamka:

Jak ziskat informace o Wi-Fi pro ru¢ni ovlada¢: Na zadni strané kazdého rucniho ovladace je stfibrny
Stitek s informacemi o Wi-Fi pro dany ovladac, v€etné SSID a hesla pro Wi-Fi ru¢niho ovladace.

Pokud zapomenete heslo Wi-Fi ru¢niho ovladace: (Rucni ovlada¢ ma vestavény modul Wi-Fi pro
bezdratové ovladani a aktualizaci firmwaru).

Pokud zapomenete heslo Wi-Fi ruéniho ovladace, mizete jej resetovat stisknutim a podrzenim obou
tladitek sledovani a zruseni na vypnutém ovladadi AMS5. Pokracujte v drZzeni téchto tlacitek az do 5
sekund po zapnuti a zapnuti AMS5, kdy zacne blikat kontrolka ruéniho ovladace, coz znamena, ze muzZete
tlacitka uvolnit. Tim se heslo Wi-Fi resetuje na vychozi heslo: 12345678.



3.3 Montaz zarizeni AM5

3.3.1 Instalace drzaku

*Model stativu: TC40 z uhlikovych vldken
(volitelny)

RozloZte stativ

Nainstalujte stfibrnou montazni desticku:

Stiibrnou montazni desku pripevnéte k zakladné AM5 tfemi Srouby M6.

Nainstalujte AM5 na stativ:
Umistéte AM5 s nainstalovanou stfibrnou montazni deskou na stativ, vlozte multifunkéni podpérnou tyc
podle obrazku niZe (viz obr. 1), otoéte knoflikem na multifunkéni podpérné tyci ve sméru hodinovych
ruCicek a utahnéte jej, poté nasadte rozpérku stativu a otocenim jejiho knofliku ve sméru hodinovych
rucicek ji zajistéte na misté.
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3.3.2 Montaz rucniho ovladace

Instalace ruéniho ovladace:

Pfipojte rucni ovlada¢ k AM5 pomoci dodaného kabelu ru¢niho ovladace a zapojte jej do portu [HC] ruéniho
ovladaCe na AMS5. Rucni ovlada¢ ma vestavény modul Wi-Fi, ktery umozriuje pfipojeni bezdratovych
zafizeni s funkci WLAN k W i-Fi ru¢niho ovladace pro bezdratové ovladani AMS5.

3.3.3 Pripojeni Bluetooth

Model AM5 ma pfidanou funkci Bluetooth. Pokud si zapomenete vzit ruéni ovladac, kdyz jdete ven, mize
APP ovlddat AM5 prostfednictvim pripojeni Bluetooth.

Zde je ndvod, jak na to:

Otevrete aplikaci "SkyAtlas", vyberte moznost [Mount Settings] a v ¢asti [Select Device Control Method]
vyberte moznost [Bluetooth] pro pfipojeni Bluetooth. Pokracujte podle pokyn(. Po Uspésném pfipojeni

modra kontrolka BT na jednotce AMS5 zhasne.

11



3.3.4 Instalace volitelného prislusenstvi

A. Piipojeni prodlouzeného mola k rovnikovému drzsku (volitelné)

a. Namontujte montdzni desku na rovnikovy drzak.

Vysroubujte tti Srouby M6, které slouzi k upevnéni montazni desky na stativu, a poté montazni desku pevné
zajistéte na rovnikové montazi.

b. MontaZ nistavce mola na stativ:

Namontujte télo nastavce mola na stativ a utahnéte knofliky na stativu, aby bylo zajisténo na misté.

el

Vlozte multifunkéni podpérnou ty¢ podle obrazku nize (viz obrazek 1), otocte knoflikem na multifunkcni
podpérné tyci ve sméru hodinovych rucicek a utdhnéte jej, poté nasadte rozpérku stativu a otoCenim jejiho

knofliku ve sméru hodinovych rucicek ji zajistéte na misté.

12
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¢. Namontujte télo AM5 na ndstavec mola a utahnéte knofliky na nastavci mola.

d. Monté? prodlouZeni mola je dokonéena.

B. Instalace tyce protizivazi/protizivaii (volitelné)

Jak urcit, zda je tfeba instalovat protizavazi

Pokud je celkovd hmotnost dalekohledu a souvisejiciho vybaveni mensi nez 15 kg, Ize rovnikovou montaz
pouZivat bez instalace protizavazi; pokud vsak celkovd hmotnost pfesahne 15 kg, bude tfeba pouZit
protizavazi by mélo byt v rozmezi 25 cm ramene paky).

Pro zajisténi stability celého systému, kdyZ celkovd hmotnost teleskopu a souvisejiciho vybaveni dosahne
15KG, je vhodné pouzit protizavaZi. TyC protizavazi ma zavitové rozhrani s hrubym zavitem velikosti M12 x
1,75.

Kroky instalace ty¢e protizavazi/protizavazi:
a. Vyhledejte otvor pro montdazni Sroub protizavazi ve spodni ¢asti jednotky AMS5.

b. Od3roubujte ochrannou matici zavitového otvoru protizdvaZi proti sméru hodinovych rudiéek, dokud
nebude

13



Uplné vysroubovat a odstranit, ¢imz se odkryje otvor pro Sroub.
C. Vyrovnejte ty¢ protizavazi s otvorem pro Sroub a otdcenim ve sméru hodinovych rucicek ji utahnéte,
poté namontujte protizavazi.

d. Na konec ty&e protizavazi nainstalujte matici odstranénou v kroku 2.

-
N
W

h/

3.4 Jak pouzivat AM5

3.4.1 Jak nastavit Sirku z prvniho na druhy prevodovy stupen

Uvod k pievodu sitky:

Nastaveni zemépisné Sifky rovnikové montaze AMS je rozdéleno do dvou poloh s rozsahem 0 az 60 stupnit
pro prvni stupen a 30 az 90 stupnd pro druhy stupen. KdyZ je rovnikova montaz v prvnim prevodovém
stupni, maximalni Uhel nastaveni mlze dosdhnout pouze 60 stupnil; chcete-li dosahnout vétsiho Uhlu,
musite pomoci Sestihranného klice povolit "Srouby pro nastaveni polohy prevodu Sifky" na obou stranach
hlavniho télesa. Poté muZete drzak otoCit a nastavit "knoflik pro presné nastaveni vysky" na druhy
rychlostni stupen (na znacku 90 stupnd na vyskové stupnici). Po nastaveni utdhnéte Srouby na obou
strandch, abyste dosahli rozsahu nastaveni 30 az 90 stupi (pfi nastavovani vysky se ujistéte, Ze je napindk
Sirky v uvolnéném stavu). Doporucujeme nastavit polohu prevodu rovnikové montaze, kdyz nenese Zadnou

zatéz.

Stupnice zemépisné Sitky 0° Stupnice zemépisné Sirky 90°
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Nastavte zemépisnou Sifku z prvniho stupné na druhy stuperi (Nastavte uhel zemépisné sirky od 0° do
90°), jak je uvedeno nize:

Uvolnéte "napinak vysky" na obou stranach. Otacejte "knoflikem pro jemné nastaveni nadmorské vysky" ve
sméru hodinovych rucicek, dokud nebude Sestihranny Sroub ("Sroub pro nastaveni polohy vyskového
stupné") plné viditelny z otvoru (pfiblizné v poloze prvniho stupné, 45°).

Pomoci imbusového klice otacejte Sestihrannymi Srouby na obou strandch proti sméru hodinovych rucicek,
abyste je zcela uvolnili.

Manipulaci s rovnikovou montadzi posurnte a nastavte "knoflik pro pfesné nastaveni vysky" tak, aby se
Sestihranny Sroub posunul na spodni konec posuvné listy otvoru, pficemz Sroub stupnice ukazuje na polohu
90°. Soucasné odkryjte Sestihranny sroub a dotdhnéte Sestihranné Srouby na obou stranach (Poznamka: Po
nastaveni polohy prevodového stupné nezapomente pevné dotahnout prevodové Srouby, jinak se muze
zafizeni uvolnit a funkce nastaveni prevodového stupné se mize snadno poskodit).
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V tomto okamZiku je rovnikovy drzdk v poloze druhého prevodového stupné. V tomto stavu muze
rovnikovy drZdk nastavit uhel sklonu v rozsahu 30° az 90°. Po dokonceni nastaveni utdhnéte vySkovy
napinak.

Chcete-li provést nastaveni z druhého rychlostniho stupné na prvni, jednoduse provedte vySe uvedené kroky
opacné.

3.4.2 Jak nastavit stupnici azimutu

Otacenim knoflik( pro jemné nastaveni azimutu v opacnych smérech, nez je jejich smér, nastavte stupnici
azimutu AMS5. Nejlepsi je mit knofliky mirné udélané nahoru, aby nedochdzelo k jejich viklani.

3.4.3 Jak prepinat rezim rovnikového /alt-azimutového nastaveni

Trvale Cervend kontrolka znamena reZim rovnikové montaze, zatimco trvale zelend kontrolka znamena
rezim alt-azimut (alt-az). NeZ rovnikova montaz ziska informace o GPS a Case, zlistane kontrolka svitit pouze
5 sekund a poté prejde do blikajiciho stavu, kdy se stfida ¢ervena a zelena.

Pfepinani reziml: [Pripomenuti: Pfed pfepnutim rezim{ vypnéte rovnikovy drzak a odstrante veskerou
zaté7].

Pfepnuti z reZimu rovnikové montaze do rezimu vyskového azimutu:
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Ptipojte ru¢ni ovladac. Dlouze stisknéte a podrzte tlacitko [CANCEL] a poté zapnéte AM5. Pfed uvolnénim
tlacitka [CANCEL] pockejte, az se kontrolka rozsviti zelené. Poté nastavte vysSkovy uhel AM5 na 90°
(konkrétni operace viz ¢ast 4.1). AMS5 se nyni Uspésné prepnul do vyskové-azimutového rezimu.

Pfepnuti z rezimu vysSkového azimutu do reZimu rovnikové montaze: Pfipojte rucni ovladaé. Dlouze
stisknéte a podrzte tlacitko [CANCEL] a poté zapnéte AM5. Pied uvolnénim tlacitka [CANCEL] pockejte, az
se kontrolka rozsviti Cervené. Poté nastavte vyskovy Uhel AMS5 tak, aby odpovidal hodnoté zemépisné Sitky
vaseho mista (konkrétni operace viz ¢ast 4.1). AM5 se nyni Uspésné prepnul do reZimu rovnikové montaze.

Poznamka 1:

Pokud po zapnuti AM5 blikd kontrolka stfidavé ¢ervené a zelené po 5sekundovém konstantnim sviceni, je
tfeba pripojit AMS5 k pfislusné aplikaci nebo pocitaci, aby se synchronizovaly informace o poloze a ¢ase. Po
Uspésné synchronizaci se kontrolka vrati k zobrazeni stavu pracovniho rezimu.

Poznamka 2:

Po prepnuti reZimG na rovnikové montazi nezapomerite utahnout Sroub nastaveni polohy pfevodovky. V
opacném pripadé muzZe dojit k uvolnéni zafizeni.

Poznamka 3:

PFi instalaci dalekohledu v rezimu vySkového azimutu umistéte tubus dalekohledu tak, aby sméfoval na
levou stranu, jak je znazornéno na obrdzku nize (kdyz je vySkovy azimut v nulové poloze, mél by napinaci
knoflik drazky holubice smérovat nahoru). Pokud je teleskop nainstalovan v opa¢ném sméru, mlize béhem
postupu GOTO dojit k chybam pti sledovani.

Spravny zpuUsob instalace

Nespravny zplsob instalace
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3.4.4 Jak ovladat AM5 na pocitaci

Ptiprava: Zkontrolujte, zda je mozné pouZit systém AMS5: Zapnéte rovnikovou montdz a pfipojte AMS5 k portu
USB pocitace pomoci kabelu ZWO USB-B na USB-A 2.0. Pfipojte AM5 k portu USB pocitace.

(1) Prejdéte na oficidlni webové stranky spole¢nosti ZWO:
https://www.zwoastro.com/downloads a vyberte moznost [Download)].

Product Download Help Center

(2) Kliknutim na oblast oznagenou na obrazku jako "1" stéhnéte platformu ASCOM a poté kliknéte na
tladitko .

oblast oznacenou "2" pro stazeni ovladace ASCOM (vyberte prislusnou verzi podle operacniho systému vaseho
pocitace).

Desktop App
Windows

28 Windows

* In order to use the camera, Windows users must install the native driver.
O macOs + Please install the ASCOM Platform prior to installing the ASCOM driver

Linux
ASIStudio

Other Ver: x86
E2 asiar

ASIMount

4 Camera Driver
Download
O AstroNet '
m

@& AsiCap

= If you encounter any issues after installing the ASCOM driver, consider installing the required Net Framework (3.5, 4.5.2)

ASCOM Driver
Others ‘ ) _ Pl Download

. | Other Ver: x86
E For Developers

(3) Po dokonéeni stahovani nainstalujte platformu ASCOM a ovlada¢ ASCOM v tomto potadi a
postupujte podle pokyni k instalaci, abyste proces dokoncili krok za krokem.

(4) stahnéte a nainstalujte softwarové aplikace, které podporuji ovlada¢ ASCOM, napf.
Studio, MaxIm DL, NINA, SGP a dalsi pocitacovy software.

V sekci rovnikové montaze pfislusného softwaru @ vyberte ASIMount, @ kliknéte na [Vlastnosti] a zobrazi
se nové dialogové okno.
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Name

Description

Driver Info B8 ASCOM Telescope Chooser X

Site Latitude Trace Alpaca
Select the type of telescope you have, then be sure to
click the Properties... button to configure the driver

for your telescope.

Site Elevation

Sidereal Time
Right Ascension
, _ = |
o ) - : i | 4 |Telescope Simulator for .NET 3
Vianual Coordinates (Ji | :tandards for inter Cancel Control

anaratian af aatranomyv enf

Of '

A.
@ V novém okné kliknéte na tlacitko rozbalovaci nabidky, @ vyberte port *, @ poté kliknéte na tladitko

[PFipojit] pro pripojeni rovnikového drzaku k pocitaci.

B 231 Mount 65.12.0 - X

AS| Mount
ASCOM Server
Mount Info
@) Serial Port 3
Connect
() Network
Firmware ver: v1.0.0 Firmware Updats
Movement

N = .

* poznamka: Cislo portu, které je tfeba vybrat, naleznete v okné Spréva poéitace, jak je uvedeno nize;
pripadné miZete postupné vyzkouset kazdy ze sériovych portli uvedenych v rozhrani ASCOM ASI Mount.
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% Device Manager = ] X

File Action View Help
e n Him e W

|~ ® LAPTOP-970MTFUC
Ii Audio inputs and outputs
% Batteries
il Biometric devices
Bluetooth
® Cameras
B Computer
s Disk drives
B8 Display adaptors
. Firmware
@4 Human Interface Devices
= Keyboards
. Mice and other pointing devices
@ Monitors
B Network adapters
~ #_Ports (COM & LPT)
#@ USB Serial Device (COM3) |
= Print queues
[ Processors

B.
Uspéch! Kliknutim nebo dlouhym stisknutim smérovych tlagitek oznacenych na obrazku nize ovladejte pohyb
zafizeni AMS.

B Asi Mount 6.5.12.0 =

AS| Mount

ASCOM Server

Mount Info
© Serial Port
O Network Eiad Eamnact
Firmware ver: v1.0.0 Firmware Update
Movement
Hom
r ~ = :
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3.4.5 Jak ovladat AM5 pres ASIAIR

(1) Doporucujeme zajistit ASIAIR na vhodném misté.

(2) Po zapnuti celého systému vyberte v bezdratové mistni siti mobilniho telefonu (nastaveni Wi-Fi)
prislusny bezdratovy signal ASIAIR.

{ Settings WLAN

WLAN )

v/ ASIAIR_shichang 8 =0

MY NETWORKS
ZWO

e =0
ZWO_DEV e =0

(3) Otevrete aplikaci ASIAIR APP, piejdéte na stranku vybéru rovnikové montaze, vyberte ZWO AMS a
poté stisknéte tladitko pro spusténi aplikace (port se zobrazi jako pfipojeny a na strance se zobrazi rlizné

parametry pfislusné rovnikové montaze).
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Mount

ZWO AMS/AM3

None

On-Camera-ST4

Argo Navis

(4) Vratte se na hlavni stranku aplikace APP, kde mUZete nastavit nebo aktivovat rlizna zatizeni a ovladat
montaz prostrednictvim ASIAIR.

3.4.6 Jak ovladat drzak AM5 pres Bluetooth/Wi-Fi

(1) Instalace aplikace SkyAtlas
Stahnéte a nainstalujte si aplikaci "Sky Atlas" pomoci chytrého telefonu a naskenujte QR kéd, jak je uvedeno

nize:
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(2) Jak ovladat AMS pres Bluetooth
Jednotka AMS5 je vybavena vestavénym modulem Bluetooth, takZze pokud si zapomenete vzit ruéni ovladac,
kdyZ jdete ven, miZete AM5 ovladat prostrednictvim APP pres pfipojeni Bluetooth.

Postupujte nasledovné:

A. Potvrzeni stavu AM5:

Zkontrolujte, zda kontrolka [BT] na jednotce AMS5 sviti stale modre. Trvale svitici modra kontrolka znamena,
Ze jednotka AM5 je pripravena k pripojeni. Pokud kontrolka nesviti trvale modre, znamena to, ze AM5
momentélné nelze pfipojit. MlZete zkontrolovat stav jednotky AM5 a restartovat ji nebo stisknout a
podrzet tlacitko [BT] po dobu 5 sekund a poté zkontrolovat stav kontrolky.

@

use Auto Guide HC DC 12v=S5A Status

B. Pfipojeni Bluetooth:

Spustte aplikaci [SkyAtlas] APP; domovska stranka se zobrazi podle nasledujiciho obrazku. Kliknutim na
ikonu rovnikové montaze "1" zobrazte okno s vyzvou [Select Connection Method] (Zvolte zpUsob pfipojeni)
a vyberte moznost "2" [Bluetooth].

Choose Connection Method

Bluetooth

\
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C. Potvrzeni pFipojeni:
PFipojte se k poZzadovanému modelu AM5 ze seznamu rovnikovych montazi, ktery poskytuje aplikace APP.

Béhem procesu pripojeni, kdyz blika kontrolka [BT], je tfeba kliknout na tlac¢itko [BT] na AMS5 pro potvrzeni
zafizeni. Po UspésSném pfipojeni kontrolka [BT] na jednotce AMS5 zhasne.

(3) Jak ovladat zafizeni AMS prostiednictvim Wi-Fi
Zapnéte jednotku AM5 a zapnéte ji, pfipojte ruéni ovladad, pfejdéte na stranku nastaveni sitového pfipojeni

mobilniho zafizeni a vyberte a pripojte se k nazvu hotspotu Wi-Fi ruc¢niho ovladace, napfiklad
[AMH_XXXXXX]. Po Uspésném ptipojeni se vratte do aplikace APP a po Uspésném pfipojeni miZete ovladat
rovnikovy drzék.
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3.4.7 Jak aktualizovat firmware AM5

(1) Aktualizace firmwaru pomoci APP

Krok1:

Otevrete aplikaci SkyAtlas APP a pfipojte se k WiFi ru¢niho ovladace AMS5. Krok2:

Stisknutim ikony montaze vstupte na stranku nastaveni.

Lat/Long

Date & Time

Tracking

Home Position

ASI Mount

Beep Sound

Choose Connection Method

Bluetooth

ASIMount Settings

Sidereal

E 120° 44' 15" /N 31° 15" 58" >

Solar Lunar OFF

Calibrate Go Home

Quiet Loud
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Krok3:
Stisknéte "AMH Management System" pro vstup na stranku aktualizace firmwaru.

ASIMount Settings

ASI Mount

Beep Sound Quiet Loud

Mount Mode Equatorial Mode >

AMH Management System

SN

Switch ASIMount

Krok4:
Zadejte "NETWORK" (SiT) a povolte WLAN, abyste pfemostili aktualni sit AM5 WiFi na sit doméaciho routeru (v
nasem pfipadé ZWO_DEV).

AMH Management Syster

AMH Management Systerr

AMH Management System

WLAN Settings WLAN Settings

(] .
2wo GUES a-= s woY
O _HK L 4
WO HK P 8
< &=
Zwo.ev 8=
P 8=
ZWO Overses a =
e 1 ®
wo a = L]
Hand Controller WiFi Settings Hand Controller WiF| Settings Hand Controller WiFi Settings
WiFi WiFI Name
AMH_E35bch pronpees
WIFi Password WiFi Password WIFI Password
o I @
- [

Poté stisknéte "FIRMWARE" pro aktualizaci na nejnovéjsi firmware ru¢niho ovladace nebo drzaku.
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FIRMWARE

Hand Controller

Current Version

(2) Aktualizace firmwaru pomoci ASCOM
Otevrete platformu ASCOM (viz 4.4) a postupujte podle nasledujicich krokd.

Krok1: Pfipojte AMS5 k pocitaci pomoci kabelu USB 2.0.

Krok2:Kliknéte na "Serial Port" (Sériovy port) a poté na "Connect" (Pfipojit), abyste zahajili komunikaci s vasim
AMS.

Krok3:Kliknéte na "Firmware Update" - "Open File", vyberte mistni soubor pro aktualizaci firmwaru.
Upozoriujeme, Ze tento soubor je tfeba stdhnout predem.

Nebo kliknéte na "Online Update" pro stazeni nejnovéjsiho souboru firmwaru

online. Krok4:Pockejte na dokonéeni aktualizace firmwaru.

% B Asi Mount 6.5.19.0 (Equatorial Mode) =
y 3 "
. o

B 251 Mount 6.5.190 -

|

4

ASI Mount ASI| Mount

ASCOM Server ASCOM Server

Hotme Trifo Mount Info
© Serial Port coms 1 .
AIEH: onnected Mode  Equatorisl
O Network 192.168.4.1 oy
N SH: 34b7ds54bdcd
O Blustooth | Q ] 3
Firmware ver: v1.5.1
Firmware Update
Hovanant Movement
Go Home
- A = r ~ L —
g Park
¢ @ > 7208 < @ > il
. [7) Tracking
: L v |
L v .| : () Advanced
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Firmware Type Mount Firmware CuwrrentFwVer: 1.5.1 LatestFwVer: 1.5.1

OpenFile

( 3 ) Aktualizace firmwaru pomoci aplikace ASIStudio
Otevrete aplikaci ASIStudio z pocitace a postupujte podle nasledujicich

krok(. Krok1:

Pfipojte zafizeni AM5 k pocitaci pomoci kabelu USB 2.0. Ujistéte se, Ze jste vybrali "Sériovy port".
Krok2:

Klepnutim na ikonu malé Sipky vstupte na stranku aktualizace firmwaru.

Krok3:

Kliknéte na "Install Manually" (Instalovat ru¢né) a vyberte mistni soubor pro aktualizaci firmwaru.
Upozoriujeme, Ze tento soubor je tfeba stdhnout predem.

Nebo kliknéte na "Online Update" a stahnéte nejnovéjsi soubor firmwaru online.

Krok4:

Pockejte na dokonceni aktualizace firmwaru.

n ASI Mount Controller V1.10.3 @0 - X
Connect 2 ® Contro -
RA
Dec
Altitude
Azimuth
Pier
@ Serial Port () WiFi
coms Latitude
Longitus
Slew Speed
Tracking
/ Date
i)
— & ) Time
i I
(3 TZone(UTC)
NES— )
Equatorial Mode  Alt-Az Mode Guiding Rate LsT



a ASI Mount ControllerV1.10.3 @0 - X

Eainect 151 ® Lontrol Info Sync from Computer
5N e 0=
o 09:11:47
m FW Update X
+90°00'00"
+31°15'41"
Update is available for your ASI Mount 800000
AS| Mount v1.1.2 N
@ Serial Port
Install Manually
31°15'41"
Slew Speed 0.5X
Tracking
Date 05/20/24
()
Time 11:15:48
zone(uTc) [l - 0800
Equatorial Mode  Alt-Az Mode Guiding:Rate s LST 03:11:47
n ASI Mount Controller V1.10.3 @0 — X
fompect 151 @ ot Info Sync from Computer
[N e 2
o 09:12:39
n FW Update X
+90°00'00"
+31°15'41"
180°00°00"
Installing AS| Mount FW v1.1.2
N
@ Serial Port
31°15'41"
Slew Speed 05X
Tracking
Date 05/20/24
‘)
%‘ Time 11:16:40
TZone(UTC) - 08:00

Equatorial Mode  Alt-Az Mode Giiding Rate U5 LST 03:12:39



4. Konstrukcni rozméry

S DG &l
{ T
E

N —r———

|
eliilal- R

30



5. Po prodeji

V ptipadé aktualizace softwaru stahnéte aktualizaci pfimo z oficidlnich webovych stranek: " Oficidlni webova
stranka Uvodni stranka - Technicka podpora - Software. "

https://www.zwoastro.com

V pfipadé oprav a dalSich sluzeb nas prosim kontaktujte:
E-mailova adresa: info@zwoptical.com

1. U vyrobkd, které se obvykle opravuji nebo vyménuji v zaruéni dobé, nese naklady na jejich vraceni
uZivatel. Pfi zasilani vyrobku zpét by mél uZivatel uvést skutecnou pfricinu poskozeni vyrobku a poskytnout
odpovidajici platné dlkazy, napriklad fotografie nebo videa. U vyrobkl, které je tfeba vyménit po
pisemném potvrzeni spolecnosti ZWO, by mél uZivatel vratit kompletné zabaleny vyrobek s veskerym
pfislusenstvim, navody atd. na adresu uréenou spole¢nosti ZWO.

Zaslanim vyrobku zpét uZivatel souhlasi s Uhradou poplatku za Gdrzbu, ktery mudZze vzniknout béhem
procesu udrzby vyrobku a na ktery se nevztahuje zarucni servis. Spole¢nost ZWO vrati vyrobek po
zaplaceni.

2. U vyrobkd, které je tfeba zaslat zpét na poprodejni servis, poskytne spolec¢nost ZWO pro informaci
prislusny kéd RMA. Spole¢nost ZWO pftijme vracené vyrobky pouze s ¢islem RMA a pisemnym potvrzenim
spolec¢nosti ZWO.

3. Pokud uZivatel zakoupil vyrobek ZWO od zastupce spole¢nosti ZWO, muZe se obratit pfimo na zastupce

spolecnosti ZWO, aby ziskal pfislusny poprodejni servis.
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6. Zaruka

1. Spole¢nost ZWO poskytuje na vyrobky zakoupené uZivateli u této spole¢nosti dvoulety bezplatny zarucni
servis, pficemz zaruéni doba zacdind béZet nasledujici den po obdrZeni vyrobku uZivatelem; v pfipadé
vyrobk( s rovnikovou montazi AM5 zacina zaruéni doba bézet od data aktivace zafizeni uzZivatele.

2. Pokud se uZivatel setkd s nasledujicimi situacemi poSkozeni pfi prichodu (DOA) a kontaktuje spole¢nost
ZWO v prislusné lhaté a vystavi faktury za nakup vyrobku a prislusné certifikaty, spole¢nost ZWO poskytne
bezplatnou postovni sluzbu a nabidne nasledujici poprodejni vyménu (nebo ¢aste¢nou vyménu), opravu
nebo vraceni (nebo ¢astecné vraceni) vyrobk:

1) Pokud zjistite problém s kvalitou vyrobku do 180 dni od jeho pfevzeti, miZete kontaktovat spole¢nost
ZWO, aby potvrdila, Ze vyrobek ma problémy s kvalitou nebo vady po otestovani strediskem sluzeb
zakaznikm spolec¢nosti ZWO. MuZete ziskat bezplatnou sluzbu vymény.

2) Problém s pFepravou vyrobku: V pfipadé, Ze se vyrobek nachazi na misté, kde se nachazi, je nutné,
abyste se s nim seznamili: Po obdrZeni vyrobku uZivatel zjisti, Ze vnéjsi obal vyrobku vykazuje zjevné
znamky nasaknuti vodou nebo vainého zaostavani a deformace, a poskytne spolecnosti ZWO fotografie
vnéjsiho obalu vyrobku a potvrzeni o prevzeti zbozi do tfi dnl od data prevzeti vyrobku Po ovéreni
stfediskem sluzeb zakaznikim spoleénosti ZWO se potvrdi, Ze vyrobek byl uZivateli nebo zprostfedkovateli
zaslan pfimo spolec¢nosti ZWO, pak spole¢nost ZWO poskytne prislusné sluzby vraceni a vymény; pokud je
vyrobek uZivateli prodan nebo zaslan pfimo zadstupcem spole¢nosti ZWO, bude za poskytnuti pfislusnych
sluZzeb vraceni a vymény odpovédny zastupce spolecnosti ZWO.

3. Pokud se vyrobek vyskytne v nasledujicich situacich, nespada do rozsahu zaruéniho servisu a spole¢nost
ZWO mUze uzivatelim poskytnout sluzby adrzby:

1) Vyrobek pfesahuje zaruéni dobu;

2) Vyrobek je vystaven pusobeni kapaliny a korozi zplsobené vihkosti;

3) Vyrobek je poskozen vnéjsimi vlivy (nap¥. poskrabani povrchu, deformace plasté vyrobku, rozbity port
USB atd.);

4) Demontd?, Gdriba tfeti stranou, Upravy a renovace, flashovani (stazeni nespravného firmwaru) bez
vyslovného pisemného povoleni spole¢nosti ZWO;

5) dojde ke zméné systému vyrobku nebo ke ztraté & zméné zaruéniho §titku;

6) Problémy s kvalitou vyrobku zplisobené nedodrienim poZadavk(i na pouZiti vyrobku nebo navodu k
pouziti;

7) Fyzické poskozeni a selhdni vyrobku zplsobené neodolatelnymi vnéjsimi silami (jako jsou povodné,
pozary, zemétreseni, idery blesku a jiné silné vibrace nebo vyboje);

8) Poskozeni zplisobené nespravnou obsluhou uZivatele béhem natdéeni nebo pouZivani;

9) Neexistuje platna faktura o koupi vyrobku nebo zaruéni list;

10) Vyrobek zakoupeny zékaznikem je pouZitym vyrobkem.

Problémy s kvalitou pfislusenstvi nebo jinych casti vyrobku nejsou podminkou pro vraceni hostitele a
uZivatelé mohou samostatné pozadat o vyménu nového pfislusenstvi.
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